CONTROLLI AUTOMATICI - D. U.in Ing. delle Telecomunicazioni - Aosta

Compito del 8-2-2001
Prima parte

Nello svolgimento degli esercizi che seguono, si raccomanda di motivare le scelte operate con le
opportune argomentazioni.

Eserciziol-1
Ne sgemaillugrato in figuralatensone v(t) e I'ingresso mentre la posizione lineare p(t) e la poszione
angolare t) sono le uscite.
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1. Deeminarelafunzionedi trasferimento G, (s) = & .
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2. Determinarelafunzione di trasferimento G, (s) = \(/DLSg

S
Eserciziol-2
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Un sstema ¢ desoritto dalla f.dt. G(s) = 20028 ¥3.7557625 1 1 ¢ vudle stebilizzare con
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retroazione unitaria negativa e con un compensatore C(s) = K in cascata.
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1. Studiare la stabilitadd Sstemain catenachiusad variaredi K 1 A utilizzando il criterio di Nyquist. Per
i vadori di K per cui il sgemaeingabileindicareil numero di poli ingabili.

2. Veificato che il vdore K = 2 gabilizza il Sstema, S cacali la risposta anditica in catena chiusa ad un
riferimento agradino di ampiezza 3.
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CONTROLLI AUTOMATICI - D. U.in Ing. delle Telecomunicazioni - Aosta

Compito del 8-2-2001
Seconda parte

Nello svolgimento dell'esercizio che segue, s raccomanda di motivare le scelte operate con le
opportune argomentazioni.

Esercizioll-1

Dato il seguente sstemacdi controllo:
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2.5 _ 1.33
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inai G,(s) =
+(9) 1+ 0.0133 s)
soddisfare le seguenti specifiche:

, progettare un compensatore C(s) tae da

Stabilitain catena chiusa
Adaticita per disturbi d costanti.

Errore stazionario di inseguimento per un riferimento arampa unitaria £ 0.015 .

ey

Sovraglongazione massmandlarispostad gradino S < 20%.
Banda passante in catena chiusa 50 < wy, < 80 rad/s.

Vdutareil picco di risonanza M; ed il tempo di sditats.

Supponendo r(t) = 5 sin (wt), determinare, d variare di w, la massima ampiezza in regime permanente
ddl’ uscita y(t).
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