CONTROLLI AUTOMATICI - D. U.in Ing. delle Telecomunicazioni - Aosta

Compito del 20-2-2001
Prima parte

Nello svolgimento degli esercizi che seguono, si raccomanda di motivare le scelte operate con le
opportune argomentazioni.

Eserciziol-1
Nel sstema eettro-meccanico illugtrato in figura la tensone V,(t) € I'ingresso mentre la tensione V(t) ela
posizione Z(t) sono le uscite. La forza f che agisce sulla massa e legata dla tensione V,, ddla rdazione
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linearef = a XV, dove a € un parametro costante. (Si trascuri laforza peso)

1. Determinare lafunzione di trasferimento Gy(s) = Vo (9)/Vi(9).
2. Determinare lafunzione di trasferimento Gx(s) = Z(s)/Vi(9).

Eserciziol-2

Un sstema e descritto ddlaf.d.t. G(s) = 5 ! , €lo g vuole stabilizzare con retroazione negativa unitariae

S+ 2z

con un compensatore C(s) =K in cascata.

1. Determinare, conil metodo di Routh, e rgppresentare graficamente I'indeme del vaori del parametri K
e z che garantiscono la stabilita del Sstemain catena chiusa

2. Veificato chei vdori K = - 10 e z = 1 dahilizzano il sgema in catena chiusa, 9 cdcoli la rigposa
andliticain catena chiusad riferimento snusoidder(t) = sin(10t).

Docenti: Stefano Malan, Massimo Canale, Dipartimento di Automaticae Informatica, Politecnico di Torino



CONTROLLI AUTOMATICI - D. U.in Ing. delle Telecomunicazioni - Aosta

Compito del 20-2-2001
Seconda parte

Nello svolgimento dell'esercizio che segue, s raccomanda di motivare le scelte operate con le
opportune argomentazioni.

Esercizioll-1

Dato il seguente sstemacdi controllo:
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inai G(s) = , progettare un compensatore C(s) tde da soddisfare le seguenti

specifiche:
Stahilitain catena chiusa
Errore stazionario dinssguimento per un riferimento a gradino unitario:

el|£0.01.

Errore stazionario ad un disturbo a gradino unitario: |e§ | £ 0.05.

Ficco di risonanzain catenachiusas M, < 1.15.
Banda passante in catena chiusa: 10 <w, < 15 rad/s

Vautare la sovrag ongazione S el tempo di ditats nellarispostad gradino in catena chiusa
Dato r(t) = 2 sn (15t), determinare la massma ampiezzain regime permanente de comando u(t).
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